
EXACT 70 
MOBILE TRUCK

Zařízení pro seřizování geometrie kol pro 
nákladní vozidla, přenosná verze



Made in Italy

NEXION SPA - www.corghi.com - info@corghi.com

• Přepravní box • 4 měřící hlavy s radiovou komunikací vycházejí z technologie EXACT 700, s 
akumulátory systémem nabíjení • Radiový modul pro řídící jednotku

• DVD se softwarem pro nákladní a osobní automobily a návodem k obsluze • Notebook s 
vícejazyčným operačním systémem Windows 10 IoT

PŘÍSLUŠENSTVÍ ZA PŘÍPLATEK
• Skříňka na kolečkách • Svorky na kola se samostředícím montážním 
systémem, rychloupínací styl nebo pro kola nákladních automobilů
•  Monitor, tiskárna a myš • Aretace volantu a brzdového pedálu
• Nouzové kabely • Sada pro seřízení geometrie kol nákladního přívěsu

SPECIFIKACE

Celková 
sbíhavost

Částečná 
sbíhavost Odklon Příklon Hlavní čep Přesazení Jízdní úhel

± 48° ± 24° ± 10° ± 30° ± 30° ± 22° ± 22°

EXACT 70 MOBILE TRUCK je profesionální 8-senzorový přístroj
pro měření a seřizování geometrie kol užitkových vozidel. 
Měřící hlavy se 2 inklinometry s vysokou citlivostí, pro svislou a vodorovnou rovinu.
Bezdrátový přenos dat prostřednictvím průmyslových rádiových zařízení 2,4 GHz, dobíjecích 
komerčních AA baterií s nabíječkou. Je velmi kompaktní a lehký, vyznačuje se dlouhým ramenem pro 
velká kola. Díky nízké citlivosti na světelný šum je vhodný pro prostředí s vysokým okolním 
osvětlením.Hlava snímače je vybavena jednodílným hliníkovým odlitkem pro vysokou přesnost!

SOFTWARE

Corghi software pro geometrii kol EXACT PLUS CAR / TRUCK
Kompenzace házení může být push-pull nebo se 
zvednutými koly, databáze s více než 40 000 vozidly, 
nastavovací obrazovky s animovanými kurzory a barevnými 
indikacemi umožňují operátorovi pracovat na dálku, tisk s 
grafikou.
Měření a nastavení příklonu kola a úhlu sklonu hlavního 
čepu (KPI) Připraveno k provozu s Cal One-Touch ® 
(kalibrace senzoru řízení), Aligner OnLine.
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